Lift de aluminiu cu unghi variabil

Manual de operare
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Instructiuni de siguranta

Avertisment: Deoarece acest produs nu este echipament special de operare, nu necesita un
certificat special de operare a echipamentului, iar orice adult poate sa-l opereze.

Totusi, deoarece se manipuleaza obiecte grele, exista un risc de vatamare in timpul utilizarii. Te
rugam sa citesti cu atentie manualul de operare si sa operezi echipamentul cu grija.

Compania nu fsi asuma nicio raspundere penala sau civila pentru daune sau orice raspundere
penala sau civila rezultata dintr-o utilizare necorespunzatoare sau brutala sau o operare orba de
catre utilizatori.

Te rugam sa citesti manualul de operare inainte de utilizare si sa acorzi atentie avertismentelor
si instructiunilor de siguranta.

Inainte de utilizare, verifica ca toate componentele sunt in stare buna si nu prezinta deteriorari
evidente.

Echipamentul nu trebuie sa depaseasca greutatea nominala in timpul utilizarii.

Dupa finalizarea asamblarii, ruleaza dispozitivul fard incarcatura in sus si in jos pentru a te asigura ca
mecanismul de glisare functioneaza fara probleme.

Acest produs poate fi utilizat doar pentru transportul de marfuri, nu pentru persoane, iar
marfurile trebuie fixate cu curele de siguranta.

In timpul functionarii, asigura-te ca scara cu piciorul este fixata pe suprafata de suport fara a
aluneca, iar partea superioara este inclinata si fixata pe perete sau cladire care poate sustine
incarcatura.

Stabileste numarul de sectiuni de scara asamblate in functie de inaltimea si unghiul manipuldrii.
Asigura-te ca controlerul troliului si cablurile corespunzatoare sunt ferite de ulei, diluant si
instrumente ascutite.

Cand nu este utilizat, te rugam sa deconectezi troliul si sa depozitezi cablul metalic.

Asigura-te ca utilizezi in siguranta energia electrica in timpul utilizarii. Alimentarea este de 220V CA,
50Hz, si trebuie utilizat cu prize cu fir de impamantare.

Capacitatea de ridicare depinde de inaltimea de ridicare, inclinare si daca se foloseste un suport,
te rugam sa consulti scala de inclinare si tabelul de incarcare a scarii cu piciorul.

Un limitator trebuie utilizat in pozitia corespunzatoare pe partea superioara a ridicarii pentru a
asigura o functionare sigura.

in cazul in care vantul este mai mare sau egal cu nivelul 5 si viteza vantului depaseste 40 km/h,
platforma de incarcare trebuie coborata sau echipamentul trebuie oprit direct.

Este strict interzis sa stai sub echipament si in zona potential periculoasa.

Troliul nu trebuie sa functioneze continuu mai mult de 2 ore, se recomanda o pauza de 15
minute pentru fiecare 40 de minute de lucru continuu.

In cazul situatiilor incontrolabile in timpul operarii, cum ar fi cAnd echipamentul este pe cale sa
se rastoarne din cauza centrului de greutate instabil, te rugam sa te tii departe de echipament si sa
te asiguri de siguranta personala.



2 Descrierea produsului

2.1 Scenarii de aplicare

Acest echipament este un ascensor inclinat cu unghi ajustabil asamblat
pe locul de munca. Este folosit in principal in industria logistica, livrarea
rapidd, amenajari interioare, mutari, case autoconstruite in zone rurale si alte
industrii, precum si pentru manipularea echipamentelor in fabrici, dar nu
pentru transportul persoanelor.

Operatorul trebuie sa inteleaga in prealabil performanta si principiul de
functionare a acestui echipament, sa-l asambleze, sa-l opereze si sa-|
intretind corect conform instructiunilor, sa poarte echipament de protectie
necesar (cum ar fi casca de protectie, incaltari de siguranta, etc.).

In timpul procesului de fu nctionare, trebuie sa se stabileasca
semnalizari de alarma in jurul scarii, conform liniilor indicate in figura, si sa se
paraseasca imediat dupa plasarea bunurilor, deoarece poate exista pericol.

Este strict interzisa prezenta persoanelor in zona respectiva.




2.2 Structura produsului

3

1: Sectiunea de scara cu piciorul 2: Asamblarea motorului 3: Asamblarea sinelor de glisare 4:
Sectiunea de scara intermediara (mai multe) 5: Asamblarea de viraj 6: Bratul transversal superior 7:
Asamblarea de suport



2.3 Parametri tehnici

Capacitatea nominala de incarcare: 250kg/200kg

Puterea si tensiunea  1.7kW _ _ _ _ _ _
Lungimea maxima a sinelor in directia verticala:

motorului 220V AC 50Hz

Clasa de protectie a 8/1 0 19m Greutatea asamblarii motorului: 45kg
curentul A Lungimea scarii drepte: 1m/2m Componenta de
motorului IP40

90 minute de funtionare, 15 Viraj: 20°-45° Intervalul de ajustare a programarii

Ore de functionare minute de pauza

Dimensiunea cablului 60 m(gémm) Dimensiunile interioare ale platformei de incarcare:
Greutatea 840x690x350mm Dimensiunile extinse ale
. .. 38kg
ansamblului troliului
(winch)

platformei de incarcare: 1480x840x380mm
Viteza de ridicare 20-25 m/min

Controlul troliului: cablu + fara fir



2.4 Parti componente

2.4.1 Parti de baza

1. Componente ale motorului

2. Scari de picioare si trepte
intermediare

3. Asamblarea sinei de glisare

Descriere: Contine troliul,
cablul de sarma, controlerul
si alte componente,
furnizeaza energie pentru
ridicarea si coborarea
platformei de incarcare si
dispune de protectie cu
auto-blocare la oprirea
alimentarii.

Descriere: Sectiunea scarii de
picioare si mai multe sectiuni
drepte ale scarii formeaza
impreuna sina de ghidaj.

Descriere: Folosita pentru a
sustine platforma de
incdrcare si pentru a se
deplasa usor pe sina.

4 .Platformé& de incarcare

5.Asamblarea bratului transversal

6.Comutatorul de limitd superioara

Descriere: Pentru incarcarea
marfurilor, exista doua tipuri
inclinat si orizontal.

Descriere: Pentru rasucirea

cablului de sarma superioara.

Descriere: Este folosit pentru oprirea
automata de protectie fn pozitia superioara,
pentru a preveni deteriorarea

echipamentului in timpul cursei.




2.4.2 Componente auxiliare

7. Componente de rasucire 8.Asamblarea suportului 9.Asamblarea suportului pentru
intermediar acoperis Tnclinat

Descriere: Schimba traseul ' o
de transport al marfurilor Descriere: Pentru suportul sinei
pentru o livrare usoara in Descriere: Suport intermediar al pe acoperisurile inclinate, se pot
interior, descarcare sinei de ghidare. utiliza mai multe n functie de
automata si livrare pe lungimea necesara.

acoperisuri inclinate.

10.Componente de suport

nalt 11.Asamblarea suportului de perete

Descriere: Pentru suportul Descriere: Folosit pentru a

superior si suportul proteja peretele si pentru a
intermediar al sinei cu lega sinele cu grihzi

proeminenta mare

| 2.5 Descriere tehnica:

Nu depasiti o lungime de 19 metri pentru amplasarea inclinatd a sinei.

Dupa asamblare, partile superioare si inferioare ale sinelor de scari trebuie sa fie conectate ferm. Sinele de
aluminiu sunt introduse una in cealaltd in partea frontala si posterioara si fixate cu suruburi in forma de
potcoava si piulite fluture fard utilizarea uneltelor. Un comutator de limita trebuie instalat in pozitia potrivitd in
partea superioara a ascensorului, iar motorul se va opri automat atunci cand platforma de incarcare ajunge la
pozitia potrivita.

Sectiunea scarii de picioare este marcata cu un unghi si o referire la tabelul de capacitate de
incarcare la diferite indltimi si unghiuri, care nu trebuie sa depaseasca valorile din tabel. Componenta de
rasucire este o componentd optionala si este utilizata in locuri unde este necesara rasucirea (cum ar fi

stresinile inclinate) si atunci cand se intrd in cladiri.



Asamblarea de rasucire poate schimba directia asamblarii sinei de glisare si a

platformei de incarcare, iar intervalul de ajustare al unghiului este de 20°-45°. Sectiunea

inclinatd dupa rasucire poate fi echipata cu

inclinat sau parti de suport inalt, care nu sunt

mai multe parti de suport pentru acoperis

obligatorii, dar sunt recomandate. inaltimea

suportului pentru acoperis inclinat este reglabild, iar inaltimea este ajustata in intervalul 370

mm-600 mm. Suportul de asamblare Tnalt este

550 mm. Componenta de suport intermediar

reglabil in indltime, Tntr-un interval de la O la

este o unitate neesentiala, echipata cu un

suport intermediar pentru a imbunatati stabilitatea liftului si pentru a ajusta inaltimea intre 4

msi 5,7 m.

3 Instructiuni
3.1 Asamblare
3.1.1 Asamblarea pieselor sinelor de ghidare

Asamblarea sinelor de ghidare se introduce din
spatele sectiunii de picior plat a scarii, iar carligul
ar trebui sa fie in partea superioara in momentul
utilizarii. Acordati atentie pozitiilor respective ale

sectiunilor scarii in care se afla rotile.

3.1.2 Asamblarea scarii drepte

Urmatoarea treapta dreapta este introdusa in sina
de aluminiu la care este atasata si stransa cu patru
seturi de piulite fluture si suruburi in forma de
potcoava, fara a fi nevoie de instrumente. Mai
multe trepte drepte sunt conectate impreuna pana

cand se atinge lungimea dorita.

3.1.3 Asamblarea scarilor de rasucire




Metoda de asamblare a sectiunii curbate este
similara cu cea a sectiunii drepte. Dupa
finalizarea conexiunilor superioare si
inferioare, utilizati piulite fluture si suruburiin
forma de potcoava pentru a le strange.
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3.1.4 Asamblarea bratului transversal

Metoda de asamblare a bratului transversal
este similara cu cea a sectiunii scarii drepte.
Dupa finalizarea conexiunilor superioare si
inferioare, utilizati piulite fluture si suruburiin
forma de potcoava pentru a le strange.

Dupa finalizarea asamblarii, sectiunea scarii este
relativ grea Tn ansamblu, partea superioara poate
fi trasa cu ajutorul corzilor sau ridicata cu
ajutorul suporturilor, iar partea inferioarad poate fi
stabilizata pana cand sina este inclinata si
plasata pe traversele asamblarii suportului de
perete (fixata sub sina).

Nota: Suruburile de expansiune sau barele
rotunde trebuie introduse in gaura de baza

a sectiunii inferioare a scarii de picioare in
suprafata de suport cu capacitate de
incdrcare puternicad, iar sectiunea
superioarad trebuie fixata cu o curea de
legare pentru a fixa bara rotunda a
sectiunii scarii si bara transversala a
asamblarii suportului de perete pentru a
asigura conectarea rapida a capetelor
superioare si inferioare ale sinei inclinate.

-11 -




3.1.6 Asamblarea suportului intermediar

Asamblarea suportului intermediar este folosita pentru a intari suportul sinei Tn mijlocul sectiunii
drepte a scarii, pentru a imbunatati stabilitatea structurii sinei si pentru a creste capacitatea de
incarcare a marfurilor.

Pasul 1: Asamblati tubul rotund superior, introduceti-l in surub si apoi introduceti tija pentru a-l
fixa;

Pasul 2: Treceti snurul prin capac si deschideti capacul;

Pasul 3: Alegeti tubul circular adecvat pentru sectiunea scarii si introduceti-l in urechile de la
ambele capete;

Pasul 4: Lasati snurul sa alunece si inchideti capacul pentru a bloca suportul intermediar;

Pasul 5: Slabiti suruburile in stea, glisati tubul rotund inferior in pozitia potrivita si apoi strangeti
suruburile.

-12-




Nota: Se recomanda utilizarea suportului intermediar atunci cand
sectiunea dreapta inclinata a scarii depaseste 7 metri sau cand incarcatura
este grea, iar incarcatura marfurilor nu poate depasi valoarea specificata in

tabel.
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3.1.7 Asamblarea motorului

Pasul 1: Introduceti bara rotunda la baza
sectiunii scarii de picioare in mod oblic;
Pasul 2: Trageti manerul in sus cu ambele
maini si apoi indreptati asamblarea
motorului (asteptati ca canelura in forma
de U sd infasoare a doua bara rotunda);
Pasul 3: Eliberati manerul pentru a bloca
asamblarea motorului.

Notd: Pozitia de instalare a asamblarii
motorului este pe partea opusa
inclinatiei, adicd pe partea in care
tubul rotund si marginea interioara a
santului de aluminiu se suprapun.

-14-




3.1.8 Platforma de incércare a marfurilor

Pasul 1: Introduceti canelura in forma de U a urechii inferioare a platformei de incarcare in cele doua
buloane de la partea inferioara a sinei de ghidare;

Pasul 2: Trageti afara bulonul superior al sinei de ghidare;

Pasul 3: Rotiti platforma de incarcare;

Pasul 4: Slabiti cele doua buloane superioare dupa ce orificiile de la urechile platformei de incarcare
sunt aliniate cu buloanele.

-15-




3.1.9 Instalarea comutatorului de limita superioara

Pasul 1: Comutatorul de limita superioard
este plasat pe partea dreapta a scarii;

Pasul 2: Selectati pozitia potrivita conform
pozitiei de plasare ardtatd in figura;

Pasul 3: Placa limitd a asamblarii sinei de
ghidare se va opri automat dupa ce atinge
comutatorul. Trebuie sa se tina cont ca
datoritd dimensiunii  franei  motorului,
asamblarea sinei de ghidare va depasi putin
cursa, iar o distanta de cel putin 100 mm
trebuie sa fie rezervata.
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3.2 Pornirea operatiei

Interfata 1: Portul de alimentare 220V
Portul 2: Portul de control cu fir pentru
telecomanda

Interfata 3: Interfata comutatorului de

limita superioara

Desfaceti capacul de la capatul mama al
interfetei comutatorului de limita superioara,
aliniati miezul de cupru al conectorului si
introduceti-1.

Strangeti piulita de pe capdtul tata si porniti
alimentarea cu energie.

Nota: Daca comutatorul de limita

— . , o
W—W fiona 1 (strAngeti cablul de sArma)

i doar Tn jos (slabiti
cablul de sarma).

-17-




Telecomanda cu fir

Buton de ridicare ﬁ

Buton de coborare

Va fi asociat in prealabil la fabrica. Daca este
necesara asocierea dupa incarcarea bateriilor,
urmati pasii de mai jos:
1.Telecomanda wireless este incarcata cu
baterii;
2.Conectati controlerul la sursa de alimentare
de 220V;
3.Apasati si mentineti apasata simultan
butoanele "Oprire"'si "Coborare" pana cand
afisajul controlerului clipeste alternativ.

Dupa ce asocierea este completa, modul de
utilizare al telecomenzii wireless este
urmatorul:
1.Apasati "Pornire" pentru a activa
telecomanda;
2.Sus: Liftul se ridica; Jos: Liftul coboara
3.Dupa utilizare, apasati "Oprire" pentru a
dezactiva telecomanda si a economisi
energia bateriei.

-18-




5 Demontare

5.1 Demontati platforma de incarcare.

5.2 Desprindeti carligul cablului de sarma si indepartati cablul de sarma din sina.

5.3 Apasati butonul "Sus" de pe telecomanda (comutatorul de limita superioara trebuie sa fie conectat la

cutia de control) pentru a depozita cablul de sarma.

5.4 Deconectati alimentarea asamblarii motorului si indepartati asamblarea motorului din sina.

5.5 indepartati baza comutatorului de limita superioara si depozitati cablul comutatorului de limita.

5.5 Dupa nivelarea sinei, indepartati sectiunea scdrii a sinei si colectati celelalte accesorii, cum ar fi

suruburile in forma de potcoava si piulitele fluture, intr-un mod centralizat.

6 Stivuirea scarilor

Se recomanda sa utilizati metoda de
asezare in sir a scarilor pe partea
stanga pentru a economisi spatiu.
Latimea de asezare in sir este de

aproximativ 700 mm.

Celelalte piese sunt plasate in mijlocul
tubului rotund al treptelor si fixate cu
curele. Sunt asezate in sir, fara suporturi
sau piese care sa se deformeze si fard a
permite fortelor externe sa cauzeze

deformari.
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este de aproximativ 820 mm si lungimea este de
aproximativ 2150 mm.
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7 Transport
= Varog sa acordati atentie greutatii si dimensiunilor macaralei. Macara
= trebuie demontata pentru transportul facil. Dupa demontare, pastrati
» accesoriile precum suruburile si piulitele. La transport, utilizati partile care
» suporta incarcdtura pentru a prelua forta. In timpul demontarii, va rugam

= sa deconectati sursa de alimentare pentru a asigura siguranta electrica.

8 Intretinere.

Este recomandata intretinerea de catre profesionisti care inteleg acest echipament, sunt
familiarizati cu piesele si operatiile, au suficienta experienta si inteleg riscurile care pot aparea
in timpul utilizarii dispozitivului de ridicat. De asemenea, se recomanda ca sectiunea cablului sa
fie de cel putin 3 x 1.5mm2 atunci cand se foloseste o tabla de prelungire.

8.1 Montajul motorului.

8.1.1 Sarmele de cablu depozitate trebuie aranjate in mod ordonat. Daca se constata ca acestea
sunt suprapuse sau incurcate, trebuie rearanjate, iar nodurile sau incurcaturile nu sunt permise.
8.1.2 Daca sectiunea transversala a sarmei de cablu este rupta mai mult de 10%, aceasta trebuie
inlocuita imediat.

8.1.4 Componentele motorului nu trebuie plasate in locuri umede. Alimentarea trebuie sa fie AC

220V50Hz, si trebuie utilizat un soclu de alimentare cu pamantare.

8.2 Sectiunea scarii

8.2.1 Nu trebuie sa existe deformari si daune evidente in sectiunea scarii de la baza, sectiunea
de mijloc a scarii, sectiunea de intoarcere a scarii si partea dé brat transversal, si nu trebuie sa
existe crapaturi sau dezlipiri in zona de sudura.

8.2.2 Nu trebuie sa existe obiecte straine pe suprafata sectiunii scarii care sa afecteze rularea
rolelor partii de ghidaj cu sine glisante.

8.3 Partile de rulare.

8.3.1 Scaunul rulmentului ansamblului motor, cele trei seturi de role ale partii cu sine glisante,
cele doud seturi de role ale partii de intoarcere si rolele partii de brat transversal sunt verificate
periodic pentru uzurad. Daca se constata ca sunt deteriorate sau uzate grav, va rugam sa contactati
producatorul sau furnizorul pentru inlocuire.
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9 Defectiuni si Depanare.

Probleme

Depistare si solutie.

Liftul nu porneste

1. Verificati daca alimentarea este conectata si in stare
normala.

2.Verificati daca telecomanda wireless este activata prin
apasarea butonului "On".

3. Verificati daca motorul functioneaza prea mult timp si
necesita oprirea pentru racire.

Macaraua poate coborf doar, dar nu poate urca.

1.Este comutatorul de limita superior nefunctional?
2.Verificati daca comutatorul de limita din cutia de conexiune
a motorului este blocat de obiecte strdine.

Functioneaza mai lent.

1. Verificati daca exista suprasarcina.

2.Verificati daca exista deviere in instalarea scarii.

3. Verificati daca exista deformari ale sinei sectiunii
scarii care afecteaza functionarea sinelor glisante.

4. Verificati dacd partile de rulare sunt deteriorate.
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10 Garantie si Raspundere.

Pe durata perioadei de garantie, in conditii normale de utilizare, motorul, controlerul, scarile si partile sudate care
sustin incarcdtura beneficiaza de o garantie de un an; partile de rulare beneficiaza de o garantie de trei luni.
(Perioada de garantie se bazeaza pe data de pe cartela de garantie sau data achizitiondrii.)

10.1 Garantie.

Daunele sau deteriorarile echipamentului cauzate de urmatoarele motive nu sunt acoperite de garantie:
e Deteriorarea cauzata de suprasolicitare;
o Deteriorarea cauzata de utilizarea incorecta;
e Distrugerea violenta;
e Uz neobisnuit al rolelor, centurilor de siguranta, etc. in timpul utilizarii;
o Intretinere necorespunzatoare sau insuficients;
¢ Modificari nesanctionate la structura si utilizarea necorespunzatoare a echipamentului si accesoriilor;
e 1n cazulin care una dintre urmatoarele situatii are loc pe durata perioadei de garantie, se vor percepe taxe
relevante Th mod corespunzator:
o Daunele cauzate de operator din cauza utilizarii, intretinerii sau depozitarii necorespunzatoare;
o Daunele cauzate de demontarea neautorizata pe durata perioadei de garantie;
o Nuintrdin sfera de intretinere si depdseste perioada de garantie.

10.2 Responsabilitate.

Producatorul nu este responsabil pentru nicio deteriorare a produsului de lift in urmatoarele
cazuri:

e Functionarea incorecta a echipamentului;

e Repararea, demontarea sau utilizarea echipamentului in alte moduri fara autorizatie;

e Utilizarea si operationarea necorespunzatoare, contrar instructiunilor;

e Operationarea in conditii de suprasarcina;

e Functionarea Tn conditii (cum ar fi ploaia) care pot deteriora dispozitivul.
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